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Presentacion:

La central de comando CCD2 de RCG se desarrollé con la mejor
relacion costo/beneficio del mercado y facil programacion.

Un microcontrolador de arquitectura moderna garantiza el
buen funcionamiento en cualquier condicién.

Caracteristicas Técnicas:

Embrague electrénico.

Proteccion para relés y LEDs indicadores de fin de curso.
Entrada para Fotocélula y Botonera.

Tiempo de retarde méax. = 90s;

Tiempo de Pausa méax. = 90s;

Salida de 12VCC para dispositivos auxiliares (corriente max.
100mA)

Acepta hasta 170 transmisores o hasta 340 botones.
Learn-code con mas de 1.000.000 de combinaciones.
Alimentacién: 220VCA 50Hz;

Consumo stand-by: 1,54W;

Consumo en operacion: 2,64W.

Instalacién:

- Seleccionar la tension de alimentacion en la placa de la central
(220V por defecto).

- Conectar todo el cableado dejando por Gltimo la alimentacion.
- Alimentar la central (recomendamos colocar una llave general
para evitar electrocuciones).

- Codificar los transmisores: mantenga el botén del transmisor
presionado y enseguida accione el botén "PROG" en la central
(repita esa operacion para todos los botones a ser
programados).

- Accionar el control remoto, el porton debera abrir en la
primera operacién después del encendido. En caso contrario
desconecte la central e invierta los cables azul y negro del

motor. Recuerde invertir también los cables de final de carrera,
FCA por FCF. (Recuerde observar los LEDs para esta operacion)
- Colocar el portén en el medio, accionar el transmisor y
verificar con un iman si los fines de cursos estan conectados en
el sentido adecuado del motor.

-Si es necesario ajustar los tiempos, esperar siempre que el
motor se cierre completamente para corregir el trimpot/preset
(TEMPO/PAUSA)

Observaciones: La central codifica un botén por vez, los
transmisores que acompafian el juego deben ser codificados
también.

Para borrar los transmisores: se debe desconectar la central de
la energia y conectarla nuevamente con el botén "PROG"
presionado.

Euncionamiento:

El primer accionamiento del transmisor el portén comienza a
abrir, el segundo lo frena, y el tercero lo cierra. El motor
namero 1 se acciona primero en la apertura.

Ajuste del tiempo de apertura y cierre:

Para definir el tiempo de funcionamiento durante el recorrido
ajustar el trimpot/preset (TEMPO A/F). Tiempo méaximo 90
segundos.

Cierre Automatico:

Para que el tiempo de Pausa funcione debe ser retirado el
jumper (AUTOMATICO/SEMI) y luego se debe ajustar el tiempo
de Pausa mediante el trimpot/preset (TEMPO/PAUSA). Tiempo
méximo 90 segundos.

Ajuste del embrague:

El trimpot/preset de fuerza se debe ajustar de acuerdo con el
peso del porton y de acuerdo a la necesidad de la instalacién,
haciendo el embrague mas sensible o menos sensible.
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FIN DE CARRERA APERTURA 2

FIN DE CARRERA CIERRE 2

ENTRADA DE BOTONERA
ENTRADA DE FOTOCELULA
NEGATIVO/MASA:

NEGATIVO FIN DE CARRERA
FIN DE CARRERA APERTURA 1
FIN DE CARRERA CIERRE 1

TRIMPOT/PRESET PARA EL AJUSTE
DEL TIEMPO DE APERTURA/CIERRE

BOTON PARA PROGRAMAR
LOS TRANSMIASORES

NEGATIVO/MASA—IP
+12VCC—Pp

| 241033 W31

r— LED FIN DE CARRERA CIERRE 1
— LED FIN DE CARRERA APERTURA 1
—— LED FIN DE CARRERA APERTURA 2
—LED FIN DE CARRERA CIERRE 2

JUMPER AUTOMATICO/SEMI

TRIMPOT/PRESET PARA EL

AJUSTE DEL TIEMPO DE PAUSA

TRIMPOT/PRESET PARA EL

AJUSTE DE FUERZA/EMBRAGUE

el
{4 J——FUENTE DE ALIMENTACION (220VCA)

cap{ A2 8-y PT Lan]HTI AP AZ [B-V| PT [CAP) T2ﬂ:I F1110A
CAPACITOR 14 ;CAPACITOR 2
CABLE AZUL MOTOR 1————— L CABLENEGRO MOTOR2
CABLE COMUN(ROJO) MOTOR 1 CABLE COMUN(ROJO) MOTOR 2
CABLE NEGRO MOTOR 1: CABLE AZUL MOTOR 2
CAPACITOR 1 CAPACITOR 2
Observaciones:

. Para motores de 220V el cable comun es el ROJO
. Los conductores de alimentacién deben ser de al menos 1,5mm?’.
. Los conductores de comando deben ser de al menos 0,3mm?’.
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FIN DE CARRERA APERTURA 2 FIN DE CARRERA CIERRE 2
ENTRADA DE BOTONERA: NEGATIVO FIN DE CARRERA
ENTRADA DE FOTOCELULA FIN DE CARRERA APERTURA 1
NEGATIVO/MASA FIN DE CARRERA CIERRE 1
”Jj 24112923 WIS
TRIMPOT/PRESET PARA EL AJUSTE
DEL TIEMPO DE APERTURA/CIERRE
BOTON PARA PROGRAMAR  fje=x| I— LED FIN DE CARRERA CIERRE 1
LOS TRANSMIASORES 'i’[ ! I—LED FIN DE CARRERA APERTURA 1
® —1—LED FIN DE CARRERA APERTURA 2
(= I—LED FIN DE CARRERA CIERRE 2
i_
NEGATIVO/MASA—I JUMPER AUTOMATICO/SEMI
+12VCC—Pp
TRIMPOT/PRESET PARA EL
AJUSTE DEL TIEMPO DE PAUSA
TRIMPOT/PRESET PARA EL
AJUSTE DE FUERZA/EMBRAGUE
[ '
| § J.
L] - e/
I | | &5 C j | ] f\ | ; FUENTE DE ALIMENTACION (220VCA)
cap{ A2 8-yl PT AT fcae a2 fB-ul o7 jemet T 2 F1:110A
CAPACITOR 1g ;CAPACITOR 2
CABLE AZUL MOTOR 1 ——— X L CABLENEGRO MOTOR2
CABLE COMUN(ROJO) MOTOR 1 ABLE COMUN(ROJO) MOTOR 2
CABLE NEGRO MOTOR 1 ABLE AZUL MOTOR 2
CAPACITOR 1: APACITOR 2
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